ROMECUP
16-18 APRILE

UNIVERSITA CAMPUS BIO-MEDICO DI ROMA
CAMPIDOGLIO

PROGETTO PINOCCHIO 2.0 IC DON MILANI DI LATINA
docente referente per il progetto Linda Giannini

prof.ssa Paola Serangeli per il laboratorio “Non & mai troppo presto per imparare”
prof.ssa Luisa De Matteis per il laboratorio “Interazione con modelli di Robot”

TURNI

10.00-11.00
AULA T11 —-70 POSTI DI CAPIENZA
LAB. “Non & mai troppo presto per imparare”
LAB. “Interazione con modelli di Robot”

IC Largo Oriani, 5° E
TOT. 23

11.15-12.15
AULA T11 - 70 POSTI DI CAPIENZA

LAB. “Non é mai troppo presto per imparare”
LAB. “Interazione con modelli di Robot”

IC Nitti gruppo misto per eta
IC Largo Oriani, 5° D
TOT. 42

12.30-13.30 AULAT11-70 POSTI DI CAPIENZA

LAB. “Non é mai troppo presto per imparare”
LAB. “Interazione con modelli di Robot”

IC Marta Russo, 5° A
IC Marta Russo, 5° B
TOT. 42

14.30-15.30 AULAT11-70 POSTI DI CAPIENZA

LAB. “Non & mai troppo presto per imparare”

AULA T10 — 70 POSTI DI CAPIENZA
LAB. “Interazione con modelli di Robot”

IC Via Ghini, 3° A
+
49 alunni delle classi 1A-1B sec 1° grado
IC don Milani LT
TOT. 67

14.30-15.30

AULA T11 - 70 POSTI DI CAPIENZA
LAB. “Non & mai troppo presto per imparare”

IC Via Ghini, 3° A
+
49 alunni delle classi 1A-1B sec 1° grado
IC don Milani LT
TOT. 67

AULA T10 — 70 POSTI DI CAPIENZA
LAB. “Interazione con modelli di Robot”

IC Via Emila Macro, 3° A
IC Via Emila Macro, 3° B
+ qualche bam. inf. primaria
13 alunni delle classi 1C-1E-2A sec. 1°
IC don Milani LT
TOT. 60




