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Il Collaborative Knolwedge Building Group (CKBG) http://www.ckbg.org
In collaborazione con il Dipartimento di Informatica e Sistemistica (DIS)
annunciano un seminario di studio su

ROBOTICA EDUCATIVA

1l robot apri le mani a ventaglio in un gesto di
disapprovazione: “non accetto spiegazioni
assurde solo perché mi siete gerarchicamente
superiori. Ogni teoria deve avere un suo
supporto razionale, altrimenti non ¢é valida...”

Asimov (1950) lo, robot,

30 Settembre 2008
Dipartimento di Informatica e Sistemistica, Via Ariosto 25, 00185 Roma - Aula Magna

PROGRAMMA

8:30 —Registrazione

9:00 - 9:30 Benvenuto:
Prof. L. Aiello, Direttore Dipartimento Informatica e Sistemica
Prof. M. B. Ligorio, Presidente CKBG
Prof. B. Siciliano, Universita di Napoli Federico II

9:30 — 10:10 Henrik Hautop Lund, University of Southern Denmark
http://www.mip.sdu.dk/people/Staff/hhl.html

Titolo: Robots at play (con traduzione in consecutiva)
10:10- 10:30 Discussione

10:30-10:45 Coffee Break

10: 45-11:00 Daniele Nardi, Universita di Roma
Titolo: Robot Calciatori e RoboCup
11:00-11:15 Discussione
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11:15-11:30 Gianmarco Veruggio, CNR IEIIT Genova
Titolo: Che cos'e la Robotica? Una discussione sulla falsa separazione tra scienza e

tecnologia
11:30-11:45 Discussione

11:45 — 12:00 Domenico Parisi, CNR Roma
Titolo provvisorio: Robotica e scuola
12:00 — 12:15 Discussione

12:15-12:45 Visione Poster
12:45 -13:00 Discussione poster - Poster discussant: D. Cesareni; C. Nati

13:00-14:00 Pausa Pranzo

14:00 — 16:00 Esposizione Robot
Osservatori: A. Chiocchiarello, A. De Luca, L. Giannini, F. Operto

16:00- 17:00 Presentazioni esperienze:
Amicorobot

IROMEC

Rob&lde
Robot@Scuola

Roberta
Presentano: S. Besio, C. D’ Angelo, R. Didoni, L. Giannini, E. Micheli, C. Nati

17:00 - 18:30 Tavola Rotonda: Un robot per imparare meglio?

Partecipano: D. Cesareni, A. Chiocchiarello, A. De Luca, B. Ligorio, H. Lund, D.
Nardi, F. Operto, L. Pagliarini, D. Parisi, G. Veruggio

Coordina: Prof. Bruno Siciliano

Per ulteriori dettagli e per iscriversi consultare il sito del CKBG
http://www.ckbg.org




